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Zylinderkoordinaten : p. @. z Kugelkoordinaten: 1. 8. @

K.1. : Koordinatenlinien mit den zugehoérigen Basisvektoren: die Koordinatenlinien zeigen in Richtung wachsender Koordinaten
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Der Zusammenhang rwischen den Vektorkomponenten in verschiedenen Koordinatensystemen
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Setrt man an Stelle der Vektorkomponenten die Einheitsvektoren ein, so erhalt man den Zusammenhang zwischen den
Einheitsvektoren in den verschiedenen Koordinatensystemen.
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Ax(BxC)=B(AC)-C(AB)

grad (€ +'¥) = grad € + grad ¥
grad (c$) =c grad & ¢ = const.
grad (2¥) =& grad ¥ + ¥ grad €
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diviA+B)=divA+divB
div({cA)=cdivA c =const.
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STOKESscher Integralsatz

$Ads = [[rotAdf

GAUSSscher Infegralsatz
fadf = [[[divadv

ot (cA)=crotA




